Sistema di controllo stabilita (CE)
Stability control systems (CE)

M system 805T

kg 3850* 2080 1190 830 585
m 10 18 320 457 6.03

(T Series: 2- 16 Tm ) 805T/28
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Autocarro consigliato - Recommended truck - Camion conseillé
Camion aconsejado - Caminhdo aconselhado

816T/4S

} Il PES (Proportional Encoder Sensor)

kg 14210* 5730 3360 2320 1750 1410

m 248 408 568 736 9.02 1080 1260 14.40

IR riconosce 3 posizioni delle aste degli stabi-
PES lizzatori: aperte, semiaperte e comple-
1 tamente chiuse.

The PES (Proportional Encoder Sensor) recognizes 3

1030 870 680

Rcs L' RCS (Rotation Control Sensor) riconosce
4 setlorl di rotazione: sopra la cabina, lato

destro, lato sinistro e retro del veicolo.
The RCS (Rotation Control Sensor) recognizes 4 slewing
sectors: over the cabin, right side, left side, to the rear
of the vehicle.

positions of the stabilizer’s beams: fully open, half
extended, fully closed.
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k 3810* 5480 3180 2160 1590 1250 1030 870 680 radiocomando CAN-BUS permette all'operatore di conoscere
Passo*(mm) 3450 2700 3100 3100 3100 3100 "? 259 415 575 740 9.05 10.80 12,60 14.40 la posizione degli stgblllzzaton e le condizioni di carico della gru: )
M.T.T.(ton) 5,0 6,5 12 12 15 15 The CAN-BUS radio-control allows the operator to know the positions
G.V.W.(ton) 5,0 6,5 12 12 15 15 of the stabilizers and the loading conditions of the crane. ) T
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*) Wheelbase - Empattement - Passo

ACCESSORI ACCESSORIES ACCESSOIRES ZUBEHORE ACCESORIOS ACCESORIOS

- Limitatore di momento - Load limiting device - Limiteur de moment - Uberlastabschalter
- Stabilizzatori girevoli - Tuning stabilizers - Béquilles tournantes - Drehbare Abstiitzbeine
- Stabilizzatori allargabili idraulicamente - Outriggers with hydraulic extension - Béquilles avec ouverture hydraulique - Seitlich hydraulisch ausfahrbare

kg 15450* 6550 3880 2745 1885 1520 1115 - Dati, descrizioni e illustrazioni sono relativi solo ed unicamente ai modelli commercializzati alla data di stampa di questo depliant. Successivamente alla data di stampa queste
m 236 396 5.56 7.36 9.02 10.80 informazioni sono meramente indicative e non impegnano Amco Veba. Eventuali variazioni sono a discrezione di Amco Veba e sono sempre nel rispetto delle normative di sicurezza

pertinenti ed applicabili. Per ottenere dati, descrizioni ed illustrazioni aggiornati, fare riferimento al costruttore o al rivenditore. Gru prodotte e/o commercializzate da Amco Veba.

- Data, descriptions and illustrations pertain only and uniquely to models sold at the time of printing of this brochure. After the date of printing, this information is purely indicative
and not binding upon Amco Veba. Future modifications are solely at the discretion of Amco Veba and are always in compliance with applicable and pertinent safety standards. To
kg 15130* 6100 3600 2510 1885 1520 1115 945 745
m 248 408 568 736 9.02 1080 12.60 14.40

obtain updated data, descriptions and illustrations, contact the manufacturer or your reseller. Cranes manufactured and/or marketed by Amco Veba. - Les données, les descriptions
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et les illustrations se rapportent seulement et exclusivement aux modgles commercialisés a la date d'impression de ce dépliant. Aprés la date d'impression, ces informations sont
simplement indicatives et n'engagent pas Amco Veba. D'éventuelles modifications sont a la discrétion 'Amco Veba et toujours dans I'observance des normes de sécurité pertinentes
et applicables. Pour obtenir les données, les descriptions et les illustrations actualisées, s'adresser au fabricant ou au revendeur. Grues produites et/ou vendues par Amco Veba. -
Daten, Beschreibungen und Abbildungen beziehen sich ausschlieBlich auf die zum Zeitpunkt des Drucks dieser Broschire vertriebenen Modelle. Nach diesem Datum verstehen
sich diese Informationen als rein richtungweisend und sind in keinem Fall fiir Amco Veba verbindlich. Amco Veba behalt sich vor, nach eigenem Ermessen und in jedem Fall unter
Beriicksichtigung der zugehdrigen und geltenden Sicherheitsvorschrifien Anderungen vorzunehmen. Bitte wenden Sie sich fiir aktuelle Daten, Beschreibungen und Abbildungen

- Limitador de momento - Valvula limitadora de momento
- Estabilizadores giratorios de carga
- Estabilizadores extraibles - Estabilizadores giratorios

M.K.T. 5.80.0268. Data di stampa - Date of printing - Date d'impression - Zeitpunkt des Drucks - Fecha de impresion - Data da impressao: 01/01/2011.

- Attivazione elementi supplementari - Supplementary elements activation - Activation éléments Abstiitzstangen hidrulicamente - Estabilizadores estendidos 81 8T/6$ an den Hersteller oder Handler. Die Kring werden von Amco Veba hergestellt und/oder vermarkt. - Los datos, descripciones e ilustraciones corresponden tnicamente a los
- Yericello - Winch supplémentaires - Lusatzfunktionen - Activacién de elementos hidréulcamente N vt s G5 3 et S G o P o o oy S s ot s, pe o i
- Pro'“nghe meccamChe - Mechanical booms - Treuil 3 . - Se|IW|nc1e . suplementarios - A“Ya‘}ao de elementos suplementares kg 14820" 5880 3410 2340 1730 1360 1115 945 745 actualizadas, dirigirse al fabricante o al distribuidor. Gruas producidas y/o comercializadas por Amco Veba. - Os dados, descrigdes e ilustracges referem-Se nica e exclusivamente
- Posto di manovra in alto - Top seat - Rallonges méchaniques - Mechanische Verléngerungen - Cabrestrante - Guincho de cabo m 1.0 2.52 415 575 740 9.05 10.80 12.60 14.40 a0s modelos comercializados  data da impressdo deste folheto. Apds  ata da impressao, estas informagdes sao meramente indicativas pelas quais a Amco Veba ndo se
. Operator Full Protection (No con . opemor Full Protection (NO with . Siége en haut - Hoch Fiihrersitz . Prolongas mecénicas - Extesdes mecanicas responsabiliza. Eventuais alterades ficam ao critério da Amco Veba e estdo sempre em conformidade com as normas de sequranca pertinentes e aplicdveis. Para obter dados,

*) Portata teorica - Theoretical lifting capacity descricdes e ilustragdes actualizados, contacte o fabricante ou revendedor. Guindaste produzidos e/ou comercializados pela Amco Veba.

radiocomando) radioremotecontrol) - Operator Full Protection (Non avec - Operator Full Protection (Nicht - Puesto de mando arriba - Posto de manobra no cimo
- Radiocomando - Radio-Remote control radiocommande) mit Funkfernsteuerung) - Operator Full Protection (Nocon - Operator Full Protection (Ndo com
- Traverse supplementari - Additional cross beams - Radio - Funkfernsteurung radiomando) comando por radio) v Amco Vebd s.r.|.
- Traverse supplementari preparate con - Additional cross beams prepared - Béquilles supplémentaires - Zusatztraverse - Radiomando -Comando por Radio AMCO A VE B A Via Ei in 4
sistema di controllo di stabilita (CE) ~ with stability control devices (CE) - Béquilles supplémentaires - Stabilitétskontrolle vorbereitete - Estabilizadores adicionales -Estabilizadores adicionais ia Einstein,

- Estabilizadores adicionais com GROUP
preparacdo para controle de

estabilidade (CE)

- Estabilizadores adicionales
preparados con dispositivos de
control de estabilidad (CE)

AMco Y/ VEBA

GROUP

prédisposées avec capteurs de
position (CE)

Zusatztraverse (CE)

42028 Poviglio (RE) Italy

Tel. +39 0522 40.80.11

Fax +39 0522 40.80.80

E-mail: commerciale@amcoveba.it
www.amcoveba.com
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GROUP

1) La conformita normativa dell'applicazione mostrata deve essere valutata caso per caso. - The applications shown must be evaluated on a case-by-case basis to establish compliance with standards.



T Series

® Pattini di scorrimento sugli elementi telescopici

® Boccole autolubrificanti

® Raccorderia JIC

o Limitatore di momento (CE)

o Sfili esagonali

o Martinetti sfilo indipendenti

® Valvole flangiate

o Kit di montaggio compreso

® Serbatoio olio

o Attivazione elementi supplementari

 Norma di progettazione: EN12999_EN15018

® Amco Veba Power System (AVPS) (solo 811T - 818T)
 Sprint Generation System (SGS) (solo 816T - 818T)

® (lasse di collaudo a fatica: B3

e Piattello stabilizzatore snodato

® it segnale luminoso aste chiuse (CE)

® Blocco rotazione meccanica (CE)

© Comandi bilaterali (No con radiocomando)

® Martinetti stabilizzatori fissi

 Copertura termoformata per pannello comandi (CE) (no 805T-807NT)
® Sensore proporzionale di inclinazione sul braccio (CE)
o Trasduttore proporzionale di pressione sul cilindro principale (CE)
e Sensore di corretto ripiegamento della gru (CE)

® Luce 90%-100% visibile da tutti i lati della gru (CE)
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@ Sliding pads on telescopic extensions

@ Self-lubricating bushings

 JIC fittings

© Load limiting device (CE)

© Hexagonal section extensions

© Independent extension cylinders

® Flanged valves

© Assembly kit included

* 0il tank

© Supplementary elements activation

 Designed in accordance with: EN12999-DIN15018

© Amco Veba Power System (AVPS) (only 811T-818T)
 Sprint Generation System (SGS) (only 816T - 818T)

® Fatigue test classification: B3

 Swivel outrigger foot

e Light indicator for correct stabilizer stowing (CE)

© Mechanical rotation limitation (CE)

 Dual-side controls (No with radio remote control)
 Turning stabilizer legs

® Plastic cover on the control station (CE) (only 811T-818T)
 Proportional inclination sensor on boom (CE)
 Proportional pressure transducer on main cylinder (CE)
@ Sensor for correct stowing of the crane (CE)

© 90% 100% light visible from all around the crane (CE)

® Patins de coulissement sir les éléments telescopiques

® Douilles autolubrifiantes

e Raccords JIC

e Limiteur de moment (CE)

e Extensions hydrauliques a section hexagonale

e Vérins hydrauliques a sortie indépendante

® Vannes bridées

e it de montage inclus

® Résevoir huile

e Activation éléments supplémentaires

e Projet en accords aux normes : EN12999-DIN15018

® Amco Veba Power System (AVPS) (seulement 811T-818T)

® Sprint Generation System (SGS) (seulement 816T-818T)

e Essai de fatigue en classe: B3

e Plat d'appui béquilles avec joint a rotule

e Kit capteurs de replies de béquilles stabilisatrices (CE)

e Limitation mécanique de rotation (CE)

® Commandes bilatérales (Non avec radiocommande)

e \/érins stabilisateurs pivotants

® Capot de protection du bloc de commande (CE) (seulement 811T-818T)

e Capteur proportionel d‘inclination sur le second bras (CE)

e Capteur de pression proportionnel sur le vérin de levage (CE)

e Capteur de position “grue repliée” (CE)

® Colonne tricolore indiquant le statut de charge (90%-100%)
facilment visible de tous les cotes de la grue (CE)
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® Gleitschuhe auf den Ausschiibe

o Selbstschmierende Buchsen

© JIC Anschliisse

o Uberlastabschalter (CE)

o Sechskantige Ausschiibe

® Unabhangige Schubzylinder

® Geflanschte Ventile

© Montagekit inklusiv

e (Olbehalter

o Zusatzfunktionen

e Berechnungsnorm nach EN12999-DIN15018

® Amco Veba Power System (AVPS) (nur: 811T-818T)

® Sprint Generation System (SGS) (nur: 816T-818T)

® Ermiidungstest in Klasse: B3

® Gelenkstutzsheibe

e Warnleuchte fiir Abstiitzungen (CE)

® Mechanische Schwenkbegrenzung (CE)

o Beideseitige Kransteuerungen (Nicht mit Funkfernsteuerung)
® Drehbare Abstiitzbeine

® Kunststoffabdeckung fiir die Bedienungseinheit (CE) (nur: 811T-818T)
® Proportionalsensor fiir die Neigung am 2. Ausschub (CE)

o Proportionaler Druckwandler am Hauptzylinder (CE)

o Sensor fiir die korrekte Zusammenfaltung des Kranes (CE)

o Licht 90% -100 % sichtbar von allen Seiten des Kranes (CE)

® Patin de deslizamiento sobre las prolongas telescdpicas

e (asquillos autolubricantes

® Racoreria JIC

 Limitador de momento (CE)

 Brazos telescopicos hexagonales

@ (ilindros extesion independientes

® Valvulas flangeadas

© Kit de montaje incluido

© Depbsito de aceite

® Activacion de elementos suplementarios

© Norma de proyecto: EN12999-EN15018

® Amco Veba Power System (AVPS) (solo 811T-818T)

® Sprint Generation System (SGS) (s6lo 816T-818T)

* Tipo de ensayo a la fatiga: B3

 Plato de apoyo de patas articulado

 Indicador luminoso de estabilizadores cerrados (CE)

@ Blogueo rotacién mecanica (CE)

© Mandos bilaterales cruzados (No con radiomando)

® (satos estabilizadores giratorios

© Tapa de plastico de el cuadro de mandos (CE) (solo 811T-818T)
@ Sensor de inclinacion proporcional en el sequndo brazo (CE)
 Transductor proporcional de presion sobre el cilindro pricipal (CE)
 Sensor de plegado correcto de la gria (CE)

® Luz 90%-100% visible desde todas partes de la grua (CE)

® (alcos deslizantes em extensdes telescopicas

 Buchas auto-lubricantes

* Conexdes JIC

e Valvula limitadora de momento de carga (CE)

® Sessao de extensoes sextavadas

o Cilindros de extensdo independentes

® Vélvulas flangeadas

o Kit de montagem

© Reservatdrio de 6leo

e Ativacdo de elementos suplementares

© Norma do projeto: EN12999-DIN 15018

© Amco Veba Power System (AVPS) (somente 811T-818T)

© Sprint Generation System (SGS) (somente 816T-818T)

® Tipo de ensaio de fadiga: B3

e Plataforma de patolamento articulada

o LED indicador de recolhimento correcto de estabilizador (CE)
e Sistema mecanico de giro (CE)

© Comandos bilaterais (Ndo com comando por radio)

® Sapatas estabilizadoras giratorias

 Protecdo pléstica nas alavancas de comando (CE) (somente 811T-818T)
@ Sensor de inclinagdo no brago posterior (CE)

© Transdutor de pressao no cilindro de elevagdo (CE)

@ Sensor de recolhimento correto de guindaste (CE)

o Indicagdo luminosa 90%-100% visivel de todos os lados do guindaste (CE)
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*) Portata teorica - Theoretical lifting capacity GROUP





